
Projekt: 
Výzkum bezpečnosti kolaborativních robotů
Výstupem tohoto projektu budou odborný publikovatelný článek a odborná studie, které přiblíží uživatelům kolaborativních robotů problematiku použití kolaborativního robota ve spolupráci s člověkem. V článku bude uveden postup měření sil robota při nárazu do překážky a vyhodnocení, zda jsou tyto síly bezpečné.
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