Automatizace a robotizace (stavba a Fizeni roboti, automatizace, pramysl 4.0).

10.

11.

12.

13.

14.

15.

Zaklady zpracovani algoritmu v fidicim systému. Princip strukturovaného
programovani. Systémy na principu monotasking a multitasking. Divody pro
zavadéni multicomputing v PLC.

Druhy programovacich blokti v CPU PLC. SFC, OB, FB, FC a DB. Vyznam a
pouziti jednotlivych blokl v praxi.

Typy proménnych pouzivanych pii programovani PLC. Lokalni a globalni
proménné. Vyznam accumulatoru v PLC.

SCADA systémy. Varianty SCADA/HMI. Moznosti realizace v ramci sité. Funkce
v lokélnim, nebo serverovém systému architektury. Vyhody, nevyhody
jednotlivych feseni a divody pro zavadéni

Roboticka pracovisté. Zakladni typy robot. Vyhody a pouziti jednotlivych typi.
Snimaci prvky a jejich principy u nejcastéji pouzivanych snimact v automatizaci
(pro diskrétni a analogové systémy), poloha, tlak, pritok. Rozdil mezi absolutnim
a relativnim senzorem polohy.

Metody fizeni technologickych celkli. Reléova logika, PLC, fizeni pomoci PC.
Vyhody a nevyhody jednotlivych feseni. Flexibilita, cena feseni, sbér dat.
Specifika pro pouziti akénich ¢lenti na principu elektrickych, pneumatickych a
hydraulickych pohonti. Komparace vyhod a nevyhod jednotlivych systémd.
Normalizované signaly v automatizacni technice, digitalni a analogové signély a
jejich prenos a zpracovani pro ptenos informaci do automatizacni tlohy.

Ak¢eni Cleny pouzivané v soucasné automatizaci na vyrobnich linkach a celcich,
jejich rozdéleni a principy.

Zaklady Cinnosti PLC, typy vstupnich a vystupnich proménnych. Parametry PLC,
moduldrni a kompaktni provedeni, jejich vzdjemné porovnani.

Obecné druhy programovacich jazyki pro PLC. Vyhody a nevyhody jednotlivych
typu.

PLC a HMI prvky v fidicich systémech, jejich druhy a provedeni. Piednosti a
nedostatky jednotlivych systému.

Nadiizené systémy pro sledovani fizeni a procest, sbér vyrobnich dat, jejich
statistické zpracovani pro dal$i vyhodnoceni a predikci.

Komunikace PLC a periférii v procesni instrumentaci pomoci riznych sbérnic.
Popis a definice nejvice pouzivanych sbérnic v Evropé, jejich vyhody, nevyhody a
vzéajemné porovnani.



Stavba strojit a mechanismii (metodika navrhovani stroji, optimalizace konstrukcei, virtualni

prototypy):

PN R DD =

Optimalizace strojnich konstrukci - definice, ucel, zptisoby optimalizace.
Optimalizace strojnich konstrukeci - citlivostni analyza - definice, postup, ptiklad.
Kritické otacky kloubovych hiidela - definice. Loziska - trvanlivost, zivotnost.
Ozubena kola - modul, navrhovy a kontrolni vypocet.

Optimalizace materialii konstrukeci - postup, piklad. Optimalizace kompozitu.
Koeficient bezpecnosti - volba. Nosna konstrukce stroju - definice.

Ozubené ptevody - postup vypoctu, pievodové pomery.

Navrhové a nendvrhové rezimy provozu Lavalovy trysky a podzvukového
difuzoru, transsonické a hypersonické proudéni, definice zasady konstrukce.
Bilancovéani energie a pfenos tepla. Fourieriiv zdkon. Fourier-Kirchhoffova
rovnice. Fourierova rovnice.Stacionarni vedeni tepla. Tepelny odpor, prostup tepla
a navrh vyménika.



Numerické simulace a mévici metody:

1. Princip méfeni termodynamickych veli¢in I.: tlak, teplota — piehled metod,
piesnost, technickd omezeni.

2. Méieni prutoku plynt a kapalin — ptehled metod, piesnost, technickd omezeni.

3. Metody méfeni vlhkosti — ptehled metod, presnost, technicka omezeni.

4. M¢éfteni parametrti vodni pary (pratok, teplota, sytost) — pfehled metod, piesnost,

technicka omezeni.

5. Optické anemometrické metody pro meéfeni rychlostnich poli (PIV, LDA) —
ptehled metod, pfesnost, technickd omezeni.

6. Ultrazvukova méteni rychlosti (UVP). Metody méteni rychlosti CTA a CCT —
ptehled metod, pfesnost, technickd omezeni.

7. Metody pro méfeni teplotnich poli (termovize, Laser Induced Fluorescence) —
ptehled metod, pfesnost, technickd omezeni.

8. Névrh a stavba experimentu, Fyzikalni podobnost a teorie podobnosti jednotlivych
dé&jti. Srovnani numerického simulace a experimentu

0. Analyticka feSeni proudéni a sdileni tepla v termodynamice. Rychlostni profil a
prutok pfi lamindrnim proudéni ve Stérbin€ a v mezikruZzi.

10.  CFD simulace, definovani okrajovych a pocatecnich podminek, moznosti

zjednodusSeni numerickych modell, vyhody a nevyhody 1D a 3D simulaci



